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SYSTEME DE CONDITIONNEMENT DE

SAVONS

1- MISE EN SITUATION

L systeme de conditionnement de savons comporte :

- Une unité de fabrication de savons ;
- Une unité de regroupement de savons en lots ;
- Une unité de fardelage des lots ; (fardelage : emballage de lots par film

plastique).

- Une unité de pesage et de marquage de savons.
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2- PRESENTATION DU SYSTEME

2-1. Poste d'emballage
- Unité de fardelage

L’entrainement du film plastique est réalisé par deux moto-réducteur M 1 et M2.

La figure suivante (figure 1) présente la structure de I’unité de fardelage, qui réalise la mise du

lot sous film plastique et son découpage (vérin simple effet C et poingon chauffant TH1).
DESCRIPTION DU MECANISME D’ENTRAINEMENTSE DU TAPIS ROULANT
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La figure ci-dessous, représente le mécanisme
d’entrainement du tapis de convoyage constitué |

de: ‘

¢ Une poulie motrice solidaire a 1’arbre de \

sortie d’une boite de vitesse. R e 40 |
¢+ Une poulie de renvoie (1)

+ Une poulie réceptrice solidaire au

Poulie de renvoie

Tanbour
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|
Dossier SYSTEME DE REGROUPEMENT Page
Technique ET DE CONDITIONNEMENT DE SAVONS 2/4

http://b-mehdi.jimdo.com



echnologie
EJ@'

Poste d'emballage (fiqure 1)

Tambour de sortie

/\ du moto-réducteur M1

Vérin C

Film plgstique
&

Rouleau de guidage

Prochain lot a emballer Lot prét a étre emballer

— v - Lot emballé
Arrivée des lots ,—I
de savons || |:||:| |:| |:||:||:| |:||:| —_—
50uleau de guidage I T Tapis roulant

Poingon TH1 de soudage et
de découpage

Tambour de sortie
du moto-réducteur M2

2-2. Document ressource 1 (moteur PAP)

Le tapis roulant est entrainé par un moteur PAP qui est représenté ci-dessous.

Figure : 5 — Moteur pas a pas Mt
P-Q

UP l N2 PpasitionT
uQ T S N
1] [S] R-S

—>f—|

UR US
Dossier SYSTEME DE REGROUPEMENT Page
Technique ET DE CONDITIONNEMENT DE SAVONS 3/4

http://b-mehdi.jimdo.com



echnologie
@@,

II- COMPOSANTS NORMALISE :

Rondelle - frein Ecrou a encoches N° | dx pas D B S dl E G
o 0 [Mi0x0.75 18 4 3 8.5 3 1
'B":; B-B ‘QOZ AA M 12x1 22 4 3 105 3 1
2 [wisa 25 5 4 135 4 1
| 3 [Mia 28 5 4 155 4 1
A | ) |4 [m20a 32 6 4 185 4 1
= | = lals [w2sxas 38 7 5 23 5 1.25
Y /\gb j Y [e [wsoas 45 7 5 | 275 | 5 125
| 7 |M35x15 52 8 5 325 6 1.25
= ‘ 8 | M40xi5 58 9 6 375 6 1.25
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Rondelles plates Vis a téte cylindrique a 6 pans creux
2
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(18 [32[36 455519 [20] 3 6 | 70 5 10 - 12 - 16 - 18 /
8 | 13| ¢ 12 - 16 - 18 - 20 l
Joints a levre pour arbres tournants 10 | 16 | 8 16 - 18 - 20 - 25 !
Symbole Paulstra : IEL | 12 18 | 10 18 - 20 - 25 - 30 / )
S R— Anneaux élastiques pour arbres
) { N\
> ,}:\ ¢ = d e | ¢ I g
a 4 L i ind 5 [ 06107] 07| 48
©
‘H—f% — © 10 | 1 [176| 11| 96
[ Joints Paulstra type IE et IEL 15 | 1 |232| 11143
d|D|E[d|D|/E|d|D|E|d|D|E 20 [ 1,2 | 29 | 13| 19
22| 8[15| 30| 8 (22|40 8|32(47| 7 30 | 5| 41 | 16 |286
9 |25 8|17 | 35| 8|25| 42| 8|35 52| 7 40 [ 175 33 | 185|375
10| 25| 8|18 | 35| 8|28 45| 8|38|55| 7 45 | 175|394 1,85 425
(12| 28] 820 38| 830 48 &§]40] 62| 7 c: espace libre nécessaire au montage
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5 q Trou borgne normal
. P
( d p q S )
- - -
— jt4 j+10 | 33,5
i 8 jt+5 j+12 jt4
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AN | 14 | 8 | jt18 | j+6
I
» s Trou borgne réduit
Dossier SYSTEME DE REGROUPEMENT Page
Technique ET DE CONDITIONNEMENT DE SAVONS 5/4

http://b-mehdi.jimdo.com




echnologie
( OO /)

Dessin d’ensemble de la poulie de renvoie
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A — Etude de la partie opérative

A -1 Analyse fonctionnelle globale : (0,5 points)

En se référant au dessin d’ensemble du malaxeur (page 4/4 du dossier technique

B -1 Analyse fonctionnelle de la partie opérative: (6,5 points)

1-1 Le pignon (1) est guidé en rotation par la piece (3)
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1-3 Obtention des picces :
@ Colorier avec deux couleurs différentes les surfaces obtenues par moulage et celles usinées, de la cuve du

malaxeur (4).

=  Surfaces mouléesdecouleur:.............

1-2 L’arbre (1) est guidé en rotation

@ Le montage de cette piéce est arbre tournant ou moyeu tournant? .. .............. ...

@ Colorier avec deux couleurs différentes les surfaces obtenues par moulage et celles usinées, de la cuve du

malaxeur (4).
=  Surfaces mouléesdecouleur:.............
= Surfacesusinéesdecouleur:..............

ReDUCTEUR

Nm=

Dl1=

Al-2

D4

N4

Calculer le diamétre d2

Vitesse de ’arbre intermédiaire
Calculer le diamétre de la roue 3
Calculer le rapport global r1-4

B1-2)- Cotation fonctionnelle :

= Tracer la chaine minimale de cotes installant la condition (JA,.

= Indiquer les ajustements nécessaires pour le montage des coussinets (4) et (8).

= Indiquer sur le dessin de définition du coussinet (8) la cote fonctionnelle relative a la condition (JR), les cotes
tolérancées et les tolérances géométriques.
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C - PRODUCTION D’UNE SOLUTION OU D’UNE MODIFICATION :
C.1 - PARTIE OPERATIVE (12 points)
Le guidage par coussinets (10) et (12) de I’arbre (5) du dessin d’ensemble (de la page 3 /3 du dossier
technique) est remplacé par un guidage avec deux roulements a billes type BC (9) et (12) ci-contre.
Au crayon et aux instruments : (sélectionner les composants standard de la page 2/3 et 3/3 du dossier
technique.)
e Compléter le guidage en rotation de cet arbre avec :
= Un anneau élastique et un épaulement pour le roulement (12)
= Une bague entretoise et un écrou a encoches pour le roulement (9)
= Un épaulement et un couvercle
= Penser a I’étanchéité
Compléter la liaison encastrement de I’agitateur (6) sur I’arbre avec une vis a téte cylindrique a six pans
creux de diametre 10
Compléter la liaison encastrement de la roue (2)
Indiquer les tolérances des portées des roulements et du joint.
Compléter en suite, ci-dessous, le dessin de définition de 1’arbre (5)
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